
Kol Uzama Mesafesi

Temel
Parametreler

Taşınabilir Ağırlık

Tahrik Eksen Sayısı Montaj Modu

Voltaj Gereksinimi

Frenleme

J3 Ekseni (Dirsek Ekseni)

J4 Ekseni (Bilek Dönüşü)

J5 Ekseni (Bilek Eğimi)

J5 Ekseni (Bilek Eğimi)

J6 Ekseni (Bilek Sapması)

J6 Ekseni (Bilek Sapması)

Ana Amaç Kaynak

J4 Ekseni (Bilek Dönüşü)

J2, 3, 4, 5,
Eksenleri Frenlidir

NOT: “()” içerisinde ifade edilen parametre D Modeli için verilen değerleri içerir.

Zemin /Yan Duvar

3 Faz / 380V

Güç Kapasitesi

J3 Ekseni İçin Ek Yük

Ana Gövde Ağırlığı

Mak. Çalışma Aralığı

Min. Çalışma Aralığı

J1 Ekseni (Bel Ekseni)

J1 Ekseni (Bel Ekseni)

J2 Ekseni (Omuz Ekseni)

J2 Ekseni (Omuz Ekseni)

J3 Ekseni (Dirsek Ekseni)

Birleşik Hız

Evet Mevcut

Evet

Delikli

Evet

Tekrarlamalı 
Pozisyonlama Hassasiye�

Hareket
Alanı

Maksimum 
Hız

Müsade Edilen Tork

Başaşağı
Montajı Mümkünmü

Uygun Kaynak Torç Modu

Tavsiye Edilen Kaynak
Torcu Ha�nın Uzunluğu

İzolasyon
Trafosu Mevcutmu

Uç Flanşı

5 Eksen Olurmu

A Kesi� (Uç Bağlan� Flanşı)

C Kesi� (Kablo Besleme Ünitesi Montajı)

B Kesi� (Zemin Bağlan� Ayağı)

Yük
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