WWW. S mt rO bOti CS . CO m Uriin Taniimi / SMK2006D Kaynak Robotu

SMK2006C(D) 2005mm

6KG §
KAYNAK ROBOTU . Yik Kol Uzama Mesafesi

Tahrik Eksen Sayisi 6 Montaj Modu Zemin /Yan Duvar
Taginabilir Agirhk 6kg Gli¢ Kapasitesi 2.5KW
Temel . . ) R
J3 Ekseni gin Ek Yik 12kg Voltaj Gereksinimi 3 Faz / 380V
Parametreler
Ana Govde Agirhgi 232kg 12345
Tekrarlamali Fienieme Eksenleri Frenlidir
Pozisyonlama Hassasiyeti £0.05mm
Mak. Calisma Araligi 2005mm  J3 Ekseni (Dirsek Ekseni)  -85°~+90°
Hareket Min. Calisma Aralig 457 mm 14 Ekseni (Bilek Donisti) +360°
Alani J1 Ekseni (Bel Ekseni) +180° 15 Ekseni (Bilek Egimi) +360° +145°
J2 Ekseni (Omuz Ekseni) ~ -160°~+80°  J6 Ekseni (Bilek Sapmasi) +360°
J1 Ekseni (Bel Ekseni) 122°/s J4 Ekseni (Bilek Déntist) 270°/s
Maksimum J2 Ekseni (Omuz Ekseni) 74°/s J5 Ekseni (Bilek Egimi)  337°/s(308°/s)
Hiz J3 Ekseni (Dirsek Ekseni) 223°/s J6 Ekseni (Bilek Sapmasi) 1070°/s(1250°/s)
Birlesik Hiz 1.5m/s Ana Amag Kaynak
Miisade Edilen Tork J4 15.0N-m J5 15.0N-m J6 43N-m
UgFlanst  Delikli  yoneoitasdl. o Evet Uygun Kaynak Torg Modu Mevcut
5 Eksen Olurmu  Evet izolasyon Bush Tavsiye Edilen Kaynak 1.35m

Trafosu Mevcutmu Torcu Hattinin Uzunlugu

NOT: “()” igerisinde ifade edilen parametre D Modeli icin verilen degerleri igerir.
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Sermatek Makina San. ve Dig Tic. Ltd. Sti. Tel: 0 232 472 23 43, email: info@sermatek.com,



