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Uriin Taniimi / SMK2206D Kaynak Robotu m

SMK2206D

KAYNAK ROBOTU
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6KG
Yiik

Temel
Parametreler

Hareket
Alani

Maksimum
Hiz

Miisade Edilen Tork
Ug Flangi

5 Eksen Olurmu

C Kesiti (Kablo Besleme Unitesi Montaji)
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Tahrik Eksen Sayisi
Taginabilir Agirlik
13 Ekseni igin Ek Yiik

Ana Govde Agirhgi

. Tekrarlamali = |
Pozisyonlama Hassasiyeti

Mak. Galisma Arahgi
Min. Calisma Araligi
J1 Ekseni (Bel Ekseni)
J2 Ekseni (Omuz Ekseni)
J1 Ekseni (Bel Ekseni)
J2 Ekseni (Omuz Ekseni)

3 Ekseni (Dirsek Ekseni)

Birlesik Hiz
J4  30.0N-m
g Bagagagi
Delikli Montaji Mamkiinmii
Evet izolasyon

Trafosu Mevcutmu

©
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2200mm

Kol Uzama Mesafesi

TEKNiK PARAMETRELER

6 Montaj Modu Zemin /Yan Duvar
6kg Gug Kapasitesi 4.5KW
12kg Voltaj Gereksinimi 3 Faz / 380V
260kg 12,3,4,5,
+0.05mm Frenleme Eksenleri Frenlidir
2204 mm J3 Ekseni (Dirsek Ekseni)  -85°~+90°
599 mm J4 Ekseni (Bilek D6nuist) +360°
+180° 15 Ekseni (Bilek Egimi) +145°
-170°~+90° J6 Ekseni (Bilek Sapmasi) +360°
122°/s J4 Ekseni (Bilek Déntist) 168°/s
T74°/s J5 Ekseni (Bilek Egimi) 308
138°/s 16 Ekseni (Bilek Sapmasi) 1250°/s
1.5m/s Ana Amag Kaynak
J5 15.0N'm J6 43N'm
Evet Uygun Kaynak Tor¢ Modu Mevcut
Evet A 1.5m

HAREKET ARALIGI

251463

166463

©
e e Q 8
g8 % 4 g
35 ~ ° =
[ I I
\
g !
\
\ &/
e \ &
Sy \
| e |
/ C/g i
2 *// 8 \.
/ / \
A —— Y
% i
; i/
F— Yo
. iy f P
\ & (I
\V 8
| G T
I
I/~ s
t 0

1384.78

584-4

387-4
3364

~

1401.71

Sermatek Makina San. ve Dig Tic. Ltd. Sti. Tel: 0 232 472 23 43, email: info@sermatek.com,



