SMT-Robotics

Robot katalogu

Endustriyel Robotlar

Bu katalogdaki robot ve diger Uriin gorselleri temsilidir. Sirket katalogda ve Uriinlerde taraflara haber vermeksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.



Robotlar

Eklentiler

Kaynak Robotlari

Doner Eksenler

Taslama Robotlari

Kontrolcu
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SMT-SERISI gspsiam=
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SMTS3-E SMT85-ER SMT156-E

DOF 6 DOF DOF 6

Yiik kapasitesi 3kg Yik kapasitesi Skg Yik kapasitesi 6kg

Maks. kol agiklidi  574mm Maks. kol agikhigr  800mm Maks. kol agikhgr  1554mm

Tekrar konumlandirma hatasi +0.05mm Tekrar konumlandirma hatasi +0.05mm Tekrar konumlandirma hatasi +0.05mm
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SMT-Robotics
SMT-Robotics
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SMT151-E
DOF 6
Yik kapasitesi 10kg
U . Maks. kol agikhgr  1497.8mm
EndustriVEI robot Kontrol Unitesi Tekrar konumlandirma hatasi +0.05mm
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SMT256-ER SMT238-ER

DOF 6 DOF 6

Yik kapasitesi 60kg Yik kapasitesi 80kg

Maks. kol agikigr  2499mm Maks. kol agikligr  2302mm

Tekrar konumlandirma hatasi +0.15 Tekrar konumlandirma hatasi +0.15mm
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SMT-SERISI

Teknik Parametreler

Genel Amacli Robotlarin
Teknik Parametreleri

¥ £

Temel
Parametreler

Hareket

Maks. Hiz

izin Verilen
Tork

Diger

SMTS53-ER SMT85-ER SMT156-ER SMT186-ER SMT151-ER SMT22-ER SMT183-ER SMT256-ER SMT238-ER
DOF 6 6 6 6 6 6 6 6 6
Tagima Kapasitesi 3 Kg 5Kg 6 Kg 6 Kg 10 Kg 20 Kg 30 Kg 60 Kg 80 Kg
J3 ekseni igin ek yilk 5 Kg 5Kg 12 Kg 12 Kg 12 Kg 25 Kg 25Kg 30 Kg 30 Kg
Tekrarlanan konumlandirma hatasi +0.05mm +0.05mm +0.05mm +0.05mm +0.05mm +0.08mm +0.08mm +0.15mm +0.15mm

Ana govdenin kitlesi
Kurulum sekli

Glig kapasitesi

Besleme voltaji

Fren

Maks. kol uzanma mesafesi
Min. kol uzanma mesafesi
J1 Ekseni (Rotasyon)

J2 Ekseni (Alt Kol Hareketi)
J3 Ekseni (Ust Kol Hareketi)
J4 Ekseni (Kol Rotasyonu)
J5 Ekseni (Bilek Hareketi)
J6 Ekseni (Bilek Rotasyonu)
J1 Ekseni (Rotasyon)

J2 Ekseni (Alt Kol Hareketi)
J3 Ekseni (Ust Kol Hareketi)
J4 Ekseni (Kol Rotasyonu)
J5 Ekseni (Bilek Hareketi)
J6 Ekseni (Bilek Rotasyonu)
Son Hiz

J4 Ekseni

J5 Ekseni

J6 Ekseni

5-eksene donisim
Bas asad kurulum
izolasyon trafosu

Ana gbrev

yaklagik 39 Kg
Yer/Duvar
1.0KW
220V Monofaze
J2,13,)5
574 mm
190 mm
+170°
-20°~ +110°
-90° ~ +90°
+170°
+120°
+360°
220°/s
220°/s
220°/s
290°/s
337%/s
540°/s
1.5 m/s
15.0 N+ m
15.0 N+ m

50N=m

Miimkiin

Miimkiin

Yok

Tasima, paletleme, makine

doldurma ve bosaltma,
yerlestirme, montaj yapma

yaklasik 56 Kg
Yer/Duvar
1.1 KW
220V Monofaze
J2,)3, )5
800 mm
190 mm
+170°
-5°~+165°
-90° ~ +90°
+170°
+120°
+360°
220°/s
220°/s
220°/s
290°/s
337°/s
540°/s
1.5 m/s
15.0 Nem
15.0 N+ m

50Nsm

Mimkin
Mimkin
Yok

Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,
yerlestirme, montaj yapma

yaklasik 160 Kg
Yer/Duvar
2.5 KW
380V Trifaze
Tiim eksenler
1554 mm
455 mm
+170°
-70° ~ +170°
-85° ~ +90°
+360°
+120°
+360°
138°/s
138%/s
223%/s
168°/s
270%/s
337°/s
1.5m/s
15.0 N+ m
15.0 Ne m

50N-m

Mimkiin

Mimkiin

Var
Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,

yerlestirme, montaj yapma,
yapistirma ve spreyleme

yaklagik 164 Kg

Yer/Duvar
2.5 KW
380V Trifaze
Tiim eksenler
1800 mm
437mm
+170°
-70°~ +170°
-85° ~ +90°
+360°
+120°
+360°
138°/s
138°%/s
223°%/s
168°/s
270°/s
337°/s
1.5m/s

15.0 Nem
15.0 N+ m

50Nsm

Miimkiin

Miimkiin

Var
Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,

yerlestirme, montaj yapma,
yapistirma ve spreyleme

yaklasik 160 Kg
Yer/Duvar
2.5 KW
380V Trifaze
Tiim eksenler
1497.8 mm
419.9 mm
+170°
-70° ~ +170°
-85°~ +90°
+360°
+120°
+360°
138°%/s
138°/s
223°%/s
168°/s
270°%/s
337°/s
1.5m/s
20.0 N+ m
20.0 N» m

7.0Nem

Miimkin

Miimkin

Var

Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,

yerlestirme, montaj yapma,
yapistirma ve spreyleme

yaklasik 260 Kg
Yer/Duvar
4.5 Kw
380V Trifaze
Tiim eksenler
2007 mm
499 mm
+170°
-80° ~ +180°
-85°~ +95°
+360°
+135°
+£360°
70°/s
70°/s
138°%/s
168°/s
270°%/s
337°/s
1.2 m/s
60.0 N» m
60.0 N» m

300 N-m

Miimkiin

Miimkin

Var

Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,

yerlestirme, montaj yapma,
yapistirma ve spreyleme

yaklasik 255 Kg
Yer/Duvar
4.5 KW
380V Trifaze
Tim eksenler
1809 mm
491 mm
+170°
-80° ~ +180°
-85° ~ +95°
+360°
+135°
+360°
70°/s
70°/s
138%/s
168°/s
270°%/s
337%/s
1.2 m/s
60.0 N* m
60.0 N+ m

30.0 N+ m

Mimkiin

Mimkin

Var

Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,

yerlestirme, montaj yapma,
yapistirma ve spreyleme

yaklasik 560 Kg
Yer/Duvar
9.0 KW
380V Trifaze
Tim eksenler
2499mm
710 mm
+170°
-75°~ +180°
-85°~ +145°
+360°
+125°
+360°
83°/s
83°/s
104°/s
212°/s
223°/s
333°/s
1.0 m/s
366.0 N- m
307.0 Nem

167.0 Nem

Miimkiin

Kurulamaz

Yok

Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,

yerlestirme, montaj yapma,
yapistirma ve spreyleme

yaklagik 550 Kg

Yer/Duvar
9.0 KW
380V Trifaze
Tiim eksenler
2302mm
603 mm
+170°
-75°~ +180°
-84° ~ +145°
+360°
+125°
+360°

83°/s

83°/s

104°/s
212°%/s
223°/s
333%/s
1.0m/s
366.0 Ne m
307.0 Ne m

167.0 N+ m

Miimkiin

Kurulamaz

Yok

Tasima, paletleme, makine
doldurma ve bosaltma,

yerlestirme, montaj yapma,
yapistirma ve spreyleme
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SMT156-ER SMT186-ER
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SMT-151ER SMT-22ER
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SMT-183ER SMT-256ER
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SMT DP

Dikey Pozisyoner

Dikey Pozisyoner Eklentisi
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Eklenti, ana olarak, donen bir tabla, kaldirma mekanizmasi, indiiksiyon tespiti, PLC kontrol tinitesinden olusmaktadir.

Makinanin gdvdesi aliminyumdan Uretilmistir. Doner tabla, hassas RV rediktdre bagh bir servo motor ile
strlilmektedir. indiiksiyon tespiti sayesinde her parca, PLC kontroliiyle, ayni seviyeye ulasabilir, bu da robot veya
diger otomasyon ekipmanlarinin pargayi kavramasini kolaylastinr. Otomatik veya manuel modlar arasinda segim
yapilarak kullanilabilir. Manuel modda istasyonlar manuel olarak yiikseltilip algaltilabilir, ve tabla istede bagli manuel
bir sekilde déndurtlebilir, bu mod 6zellikle pargalar makinaya ylklenirken ve bosaltilirken oldukga kullanighdir.
Otomatik modda tabla, besleme bir robot veya farkli bir otomasyon cihazi tarafindan otomatik sekilde
gergeklestirilirken kendiliinden doner ve bdylece tam otomasyon saglanmis olur.

Bu cihaz miisterinin galisma pargalarina gére revize edilebilmektedir.

Teknik Ozellikler

Model

istasyon Sayisi

i¢ Konumlandirma Mesafesi
Dis Konumlandirma Mesafesi
Maks. Galisma Pargasi Capi
Yiikselme/Algalma Mesafesi
istasyon Basi Maks. Yiik
Calisma Modlar

Giris Voltaji

Giig Tiiketimi

Boyut (Ux Y x G)

Adirlik

SMT DP-8
8

P52~264mm
p40~240mm
®270mm

450mm

30kg

Manuel/Otomatik
~220V

2.0 kW

1300 x 1300 x 1570mm
Yaklasik 320kg

SMT DP-10

10

p52~162mm
p40~138mm
©230mm
450mm

30kg
Manuel/Otomatik
~220V

2.0 kW

1100 x 1100 x 15710mm
Yaklasik 320kg

Yatay Exchange Tablasi

Yatay Exchange Tablasi Eklentisi

SMT YXT

-

y

Ana govde aluminyum alasimh profillerden olusmaktadir. Alt tabla/gcekmecenin yuksekligi ¢alisma pargasi
yuksekligine gore ayarlanabilir. Malzeme tablasinin ilerlemesi ve geri gekilmesi, manuel bir sekilde ya da bir
robot veya baska bir otomasyon ekipmani tarafindan otomatik kontrol edilebilir. Uriinler islenmeden &énce
tablaya manuel olarak yliklenir ve Urin islendikten sonra tepsilerden manuel olarak ¢ikarilir.

Teknik Ozellikler

Model

GCekmece sayisi

Ust slot tablasi maks. biiyiikligi
Alt slot tablasi maks. buyukligu
Alt cekmece yliksekligi

Maks. tasima kapasitesi, tek cekmece
is pargasi doldurma ve bosaltma
Galisma modu

Cekmece sistemi

Giren hava basinci

Genel boyutlar (U x G x Y)
Adirlik

SMT YXT

2

1110%x650 mm

988x650 mm

100~300 mm (ayarlanabilir)
200Kg (slot tablasi dahil)
Manuel sekilde yerlestirilir
Manuel/Otomatik

Pnématik

0.6~0.8 MPa
1620x1300x1080 mm
Yaklasik 210kg (slotlar harig)
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SMT EPT
Egimli Parca Tablasi

Egimli Parca Tablasi Eklentisi

Ana gévde aliiminyum alasim profillerden Gretilmistir. Iki tabla birbirinden bagimsizdir ve yerleri degistirilebilir.
Bu sistem silindir gubuk seklindeki is pargalariyla ¢calismak igin idealdir. Besleme tablasi egimi sayesinde
pargalari en asagi noktaya ilerletir ve bir robot pargayi alarak siradaki isleme gottrir. Sistem robot PLC'si ile
veya bagimsiz bir PLC ile kontrol edilebilir. Ayrica, besleme tablasi is pargalar tlikendiginde durumu farkeder
ve alarmi devreye sokar.

Teknik Ozellikler

Model SMT EPT

Tabla Adedi 2

Parca besleme kanali boyutu 1600x400 mm

Gubuk uzunlugu 220~385mm

Cubuk cap1 ®25~40 mm

Maks. agirlik, tabla basi 200Kg

Boyut (Ux G xY) 1700x1150x1000 mm

Adirhk Yaklasik 160kg (Besleme ve bosaltma tablalarinin toplam agirhg)



SMT TEK

Tek Eksen Dik Cerceve Servo Pozisyoner

Tek Eksen Dik Cergeve Servo Pozisyoner Eklentisi

Tek eksenli servo konumlandirici olarak entegre bir sabit taban, déner mil kutusu ve kuyruk mili, kaynak ¢ercevesi, RV hassas
rediktoérld bir AC servo motor, iletken bir mekanizma ve koruyucu bir kalkan igerir. Sabit taban, yiliksek kaliteki profiller kullanilarak
insa edilmistir. Tavlama ve gerilim giderme isleminden gectikten sonra, hassas mekanik isleme, anahtar konumlarinin ytiksek
hassasiyetini ve dodrulugunu sadlar. Ylzey, pas dnleyici boya ile kaplanmistir. Ddner baslik ve kuyruk milleri ylksek kaliteli ¢elikten

imal edilmistir. Kaynak cercevesi ylksek kaliteli profillerden Gretilmistir.

Teknik Ozellikler

Model

Tasinabilir Yik
Standart Dénme Capi
Maks. Dénme Capi
Maks. Dénme Hizi
Tekrar konumlandirma hassasiyeti
Gergeve Boyutu
Pozisyoner Boyutu
Mil Déner Tablasi

1. Eksen Yiiksekligi
Yalitim Seviyesi
Adirhk

SMT TEK-416
400kg

R600mm

£360°

99°/s

£0.10mm
1600x800x80mmm
2350%x620%x1250mm
®360mm

845mm

H

Yaklasik 560kg

SMT TEK-422
400kg

R600mm

+360°

99°/s

+0.10mm
2200x800x80mmm
2950%620%x1250mm
®360mm

845mm

H

Yaklagik 600kg

SMT TEK-425
400kg

R600mm

+360°
99°/s

+0.10mm
2500x800x80mmm
3250%620%1250mm
®360mm

845mm

H

Yaklasik 640kg

Cift Eksen Servo Pozisyoper

Cift Eksen Servo Pozisyoner Eklentisi

SMT DEP

Cift eksen servo konumlandiricl esas olarak kaynakli entegre ¢ergeve, ddner platform, AC servo motor ve
hassas RV redlktor, doner tabla, iletken mekanizma, koruyucu kapak ve elektrik kontrol sisteminden

olusur. Entegre cerceve yiksek kaliteli profillerden Uretilmistir. Tavlama ve gerilim giderme islemleri,
kullanim émini ve pozisyonlama hassasiyetini arttirir. Ylizeye pas dnleyici boya uygulanmistir. Déner
tabla ylksek kaliteli ¢elikten imal edilmistir. Cihaz Mitsubishi PLC kullanmistir.

Teknik Ozellikler

Model

Tasinabilir Yiik

Standart D6nme Yaricapi
Donme Agisi Araligl, 1. Eksen
Dénme Acisi Aralig, 2. Eksen
Ddénme Hizi, 1. Eksen

Ddénme Hizi, 2. EKsen

Tekrar konumlandirma hassasiyeti
Pozisyoner Boyutu

Déner tabla

Yikseklik, 1. Eksen

Giig Kaynadi

Yalitim Seviyesi

Adirhik

SMT DEP-200

200kg

R400mm

+90°

+360°

70°/S (50°/S) (15°/S)
70°/S (24°/S)
+0.10mm
1000x550x600mm
®500mm

500mm

Trifaze, 200-220V, 50Hz

H
Yaklasik 300kg

SMT DEP-500

500kg

R400mm

+90°

+360°
50°/5(15°/S)

70°/S (24°/S)
/+£0.12mm
1200x600x750mm
®500mm

550mm

Trifaze, 200-220V, 50Hz
H

Yaklasik 500kg
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SMT Y1SP

‘ Yatay Tek Eksen Servo Pozisyoner

Yatay Tek Eksen Servo Pozisyoner Eklentisi

Tek eksenli yatay ddner servo pozisyoner, entegre gergeve, doner deplasman gergevesi, AC servo motor ve RV
hassas reduktor gibi bilesenlerden olugmaktadir. Cergeve yiksek Kaliteli profiller kullanilarak Gretilmistir. Tavlama
ve gerilim giderme iglemleri sonrasi, ince mekanik isleme is¢ilidi ile yiksek konumlandirma hassasiyeti saglanir.

Ylzey, pas Onleyici boya ile kaplanmigtir. Doner deplasman gergevesi, yuksek kaliteli gelik malzemeden Uretilmistir.

Profesyonel makinelerle kaynaklanmis ve islenmistir. Ylzeyi, montaj ve konumlandirma iglemleri i¢in standart disli
delikleri ile hazirlanmis, ayrica boyanarak paslanmaya karsl korunmustur. Gig mekanizmasi olarak RV rediktorla
AC servo motor tercih edilmistir. Bu motor, donme kararhhdi, yuksek konumlandirma hassasiyeti, uzun kullanim
omri ve disiik ariza orani ile 8ne gikar. iletken mekanizma olarak piring malzeme kullanilir ve yiiksek iletkenlik
performansi sunar. iletken taban, servo motoru, robotu ve kaynak giic kaynagini etkili bir sekilde izole ederek
koruma sadlar. Son olarak, kaynak sirasinda olusan arkin korunmasina yonelik istasyonlar sistemi tamamlar.

Teknik Ozellikler

Model SMT Y1SP

Tasinabilir Yik 400kg (Tek gergevesi 200kg)

Mil Dénme Yarigapi R1200mm

Déniis Agisi +180°

Déniis Hizi 55°/S

Tekrar Pozisyonlama Hassasiyeti +0.10mm

Cergeve Boyutu (Ux G x Y) (1600x800x80mm) =2
Genel Boyut (UXx G xY) 1600x1600x1250mm
Calisma Yiizeyi Yiiksekligi 750mm

Giig Kaynag Trifaze 200V +10% 50HZ
Yalitim Seviyesi H

Adirhk Yaklasik 500kg

SMT SPi

Tek Eksenli Servo Pozisyoner

Tek Eksenli Servo Pozisyoner Eklentisi

Pozisyoner, temel olarak entegre sabit bir taban, doner bir baslk, bir AC servo motor, bir RV hassas rediktor,

bir iletken mekanizma, bir koruyucu kapak ve bir elektrik kontrol sisteminden olugur. Sabit taban, ylksek kaliteli
profiller kullanilarak kaynaklanir. Stresi azaltmak ve profesyonel mekanik isleme tabi tutulduktan sonra, kritik
konumlarda ylksek hassasiyet ve dogruluk sadlar. Ylzey, misteri gereksinimlerini karsilamak igin 6zellestirilebilir
renk secgenekleriyle giizel ve rafine bir gériiniim saglayan pas onleyici boya ile kaplanmigtir. Doner mil kutusu,

yuksek kaliteli ¢elikten yapilmistir. Uzun vadeli dayanikhilik ve stabiliteyi garanti etmek igin kaynak, taviama ve

hassas isleme tabi tutulur. GU¢ mekanizmasi, sabit donus, hassas konumlandirma, uzun hizmet 6mru ve dUsuk

bir sekilde korumak i¢in genel yalitima sahiptir.

ariza orani saglayan bir RV rediiktériiyle eslestirilmis bir AC servo motordan olusur. iletken mekanizma,
miikemmel iletkenlik sunan piring kullanir. iletken taban, servo motoru, robotu ve kaynak gii¢ kaynagini etkili

Model

Tasinabilir Yiik

Dénme Yarigapi

Maks. Donme Agisi
Maks. Dénme Hizi
Tekrar Pozisyonlama Hassasiyeti
Boyut (Ux G x Y)

Disk Boyutu

Disk Merkezi Yiiksekligi
Yalitim Seviyesi

Agirhk

SMT SPi200

200kg

R600mm

+360°

70°/S

+0.08mm
1050x620x1050mm
@360mm

850mm

H

Yaklagik 200kg

SMT SPi500

500kg
R600mm
+360°
70°/S
+0.10mm
1200x750x1200mm
@400mm
900mm

H

Yaklasgik 300kg




KONTROL
SISTEMI

SMT WC-8800

Bu kontrolor endustrisinde kullanilmak Uzere tasarlanmistir. Kaynak islerine
6zel 6zellikler bunumaktadir. Ornek olarak; orijin diizeltme, ark kaynagi,

nokta kaynagdi, izleme vb., ayrica gesitli kaynak makineleri icin entegre

arayuzler saglar.

SMT E-Control

E-Contol serisi endustriyel robot kontrol sistemi IEC61131-3 standartlariyla
tam uyumlu EtherCAT veri yolu teknolojisini benimser, her turlli EtherCAT

modulunu destekler ve istege gore genisletilebilir. X86IPC RTOS tasanmina

dayanarak, bagimsiz arastirma ve gelistirme kontrol algoritmasini benimser.

Yukleme,bosaltma, paletleme, kaynak, dikis kaynak, lazer kesim, konveyor

bant takibi, carpisma algilama, surukleyerek ogretme vb. gibi gesitli ozellik-

lere sahiptir.

Sistem
Hafiza Alan

Kontrolcii
Ogretici Pendant
Kontrol Edilebilir Eksen

Arayliz

Glivenlik Modulii
Servo Kontroli

Operasyon Modu
Programlama Modu

Hareket Fonksiyonlari
Talimat Sistemi
Kontrol Modu

Koordinat Sistemi
PLC Ozelligi

Problem Tespit Ozelligi

SMT WC-8800 Endustriyel Robot Kontrol Sistemi
Endustriyel sinif SD-Kart/256 MB bellek
Operasyon paneli/Fonksiyon segim butonu

7" Dokunmatik TFT LCD Ekran

6+3 Eksen

21+32 adet DC24V optik kupldr girigi, NPN/PNP switchleme

24+24 adet diislk seviye crytal gikig, kuru kontak réle gikisi, ortak role gikisi

Standart: 2-Adim emniyet switchi Opsiyonel: 3-Adim emniyet switchi
EtherCAT

Ogretme, tekrar oynatma, uzaktan kontrol

Ogretme, tekrar oynayma, islem programlama (istifleme, kaynatma,
yapistirma, takip etme)

PTP (Noktadan noktaya), LIN (dogrusal), CIRC (dairesel)
Hareket, logic, iglem, operasyon

Noktadan-noktaya kontrol, strekli iz kontrolll (path control)

Eklem koordinati, kullanici koordinati, arag koordinati, diinya koordinati

Ladder diyagrami diizenleyicisi, 5000 step

Acil durum durduma alarmi, servo alarmi, emniyet alarmi, ark alarmi, koor-
dinat sistemi alarmi, vb.

SMT E-Control Endustriyel Robot Kontrol Sistemi

256 MB DDR3, 4 G eMMC

Tl Sitara AM335x ARM Cortex-A8 32-bit RISC Mikroiglemci, 1GHz'e kadar

8" TFT-LCD Linux + QT Sistemi, Tam Dokunmatik Ekran

6+2 Eksen

Dijital I/O Araylizii, 16 Giris, 16 Gikis / Genisletilebilir

4 adet -10 - +10 V analog ¢ikig, 12-digit hassasiyet (opsiyonel, genisletilebilir)
8 adet -+5 veya -+10 arasi analog ¢ikis, 12-digit hassasiyet (opsiyonel, genisletilebili
Robotlar igin 6zel arayiiz, anti-garpisma, motor freni, alarm kontrolli vb
2-Adim Emniyet Switchi

EtherCAT, Sercoslll, CANopen, PowerLink

fjgretme, tekrar oynatma, uzaktan kontrol
Programlayarak égretme, ¢evrimdigi programlama, suriikleyerek ddretme

PTP, LIN, CIRC, SPLINE, LINEAR YAW, FLYBY
Hareket, logic, giris/gikig, operasyon

Noktadan-noktaya kontrol, strekli iz kontrolli (path control)

Eklem koordinati, robot koordinati, ara¢ koordinati,
kullanici koordinati

Acil durum durduma alarmi, servo alarmi, emniyet alarmi, ark alarmi, koor-
dinat sistemi alarmi, vb.
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» & 4

Tutma Kiskaci Ekipman Tutucu Aparat Overturn Platformu Cift-eksenli servo pozisycner Tel makara tutucu GCapak temizleyici mil

Tutma Kiskacl

Multi-position rotary chuck fixture Ozel Kiskag Ozel Tutucu Yatay 3-Eksen Servo Capak temizleyici mil 2

Pozisyoner

Ozel uygulamalar icin,
ozel robot ekipmanlari
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